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NEDEN OTOMATIK DENGELEME SISTEMI?

Hidrolik calisma platformlarinda
guvenlik en onemli onceliktir.
Otomatik Dengeleme Sistemi,
platformun yatay acisini surekli
izleyerek ve gerektiginde otomatik
olarak mudahale ederek hem
personelin gluvenligini hem de

operasyonel verimliligi artirir. GUVENLIK

STANDARTLARINA
UYUM

iS GUVENLIGI

OTOMATIK
DENGELEME




ONE CIKAN OZELLIKLER

Gelismis Sepet Dengeleme
Bom hareketi sirasinda sepetin agisini otomatik
olarak ayarlayarak, her an dengede kalmasini
saglar.

Hizh ve Gluvenli Kurulum

Kablosuz baglanti ve kolay montaji sayesinde
teknisyenlerin kolay ve guvenli bir sekilde
kurulumuna olanak saglar.

_ Endistriyel Guvenlik
%\ Standartlarina Uyum

7/ IP6b koruma saglar. CE sertitikasyonu ve EN ISO
<’ 13849-1 uyumlulugu ile uluslararasi standartlara
uygundur. Henuz akredite bir kurumdan
sertifikasyon sUrecimiz baglamad..

Kullanici Dostu Arayuz
Kullanici dostu arayuzu sayesinde hizli ve kolay
kurulum saglar.

Kablosuz Baglanti

Wi-Fi destedi ile sistem, uzaktan kontrol ve hizl
parametre guncelleme imkani sunar. Kurulumda
kablo baglantisi gerektirmez.




Teknik Ozellikler

Automotive Grade Komponentler ve
SIL 3 Guvenlik Seviyesi

Kontrol karti, SIL 3 glvenlik seviyesi geregi iki
Islemci ve iki aci Olcer icermektedir. Sistem yedekKili
(redundant) bir yapidadir; ikinci islemci, birinci
Islemciyi surekli olarak denetler. Herhangi bir hata
tespit ettiginde, cikislarl kapatarak sistemin
hareketini durdurur.

Aci Olciimii

Acl Olcim Hassasiteti: 0,1°
Acl Olcum Arahgi: -90° ~ +90°
Aci Olcuim Sensorleri: Automotive Grade 6-axis Inertial Module

IP65 Aliminyum Kutu

IP65: Toz gecirmez ve her yonden
gelebilecek dustk tazyikteki sulara
karsi koruma saglar.

Besleme

15-36 Volt DC
Ters Gerilim Koruma
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Kullanici Arayuzu ve Parametreler
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Controller

Dengeleme cihazina
kablosuz baglantiyi
baslatir.

Parameters

Control Main Axis

Angle Offset

Angle Deadband

Working Angle Range

Cable Direction

Write Command Successfull
Write Command Successfull
Write Command Successfull
Write Command Successfull
Write Command Successfull
Write Command Successfull

Sistem, operatorlerin sepetin calisma
parametrelerini gercek zamanli olarak izlemesine
ve miidahale etmesine olanak tanir. Arayuzde yer
alan ‘Connect’, ‘Disconnect’, ‘Import’ ve ‘Export’
butonlarn ile baglanti kontrolii saglanir. Ayrica,
PID Compensation, Angle Filter Gain ve Angle
Offset gibi ayarlar sayesinde, sistem ortam
kosullarina gbére optimize edilir. Wi-Fi Uzerinden
saglanan kablosuz baglanti, kurulumu ve
ayarlamalari hizli, gtlivenli ve pratik hale getirir.

Kurulum esnasinda, kablosuz baglanti aparatini cihaza
Bilgisayarin WiFI modiilii

takmak yeterli olacaktir.
tizerinden iletisim saglanabilecektir.
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Dengelem cihazi ile
olan baglantiyi
sonlandirir.

Onceden dosyaya
kaydedilmis ayarlar
programa aktarir.

Onceden dosyaya
kaydedilmis ayarlar
programa aktarir.

Dengeleme karti
Uzerindeki onceki
ayarlari okumak icin
kullanilir. Okunan
veriler programdaki
ayarlara aktarilir.

Programdaki ayarlari
dengeleme kartina
yazmak icin kullanilir.

Kurulum esnasinda

calisma moduna ya

da bekleme moduna
alir.

Bekleme modunda
valfleri manuel olarak
uzaktan kontrol
etmeyi saglar.

Valflerin minumum
calisma akimini ve
baglantiin yonunu
otomatik olarak
algilar.




Sistem Semalari

Kurulum asamasinda, sistemin baglanti ve fonksiyonel calisma semalari
bliylik 6nem tasir. Basit bir baglanti semasi ile dengeleme karti, Wi-Fi
modiili, valfler ve giuc kaynagi arasindaki iliskiler acikca gosterilir.
Fonksiyonel semada ise aci sensorleri, PID hesaplama moduli ve valf
kontrolii arasindaki akis net bir sekilde sunulur. Bu semalar, sistemin
dogru kurulumu ve giivenli calismasi icin rehber niteligindedir.

QUT_S: Gicld Sinyal Cikisi (3A)
OUT_W: Zayif Sinyal Cikisi{20mA)
CW: Yukar yonde valf besleme cikisi
C5: Valflerden donen ortak kablo
CCW: Asagi yonde valf besleme cikisi

VCC: 1526 VOLT | | BESLEME VALF LOADCELL
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Genis Uygulama
Alanlari

© Mobil calisma platformlari
O © Karavan dengeleme sistemleri
o Itfaiye araclar)
© Mobil vincler
O Rayl sistem tamir istasyonlari
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arbaytek
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Diger Uriinlerimiz

4-20 mA I 0-10Volt Mosfet Karti 5 Kanalli R Kumanda
Sinyal I1zolator Alici Verici

DC Motor Siiriicii  4-20 mA / 0-10Volt Indikatorler
24Volt 50Amper Sinyal Izolator (107T)

Visit our website contact us
) v WW.ARBAYTEK.COM e +90 506 578 99 66

+90 553 91212 57 T




